附件3

2017年度北京市自然科学基金-交控科技轨道交通
联合基金项目指南
一、设立宗旨

城市轨道交通对首都社会经济发展起着全局性的支撑作用，是疏解非首都核心功能、解决“大城市病”的重要着力点。目前城市轨道交通处于快速建设和向线网化运营发展并存阶段，安全、可靠、高效是城市轨道交通运行控制的根本目标。北京市自然科学基金-交控科技轨道交通联合基金旨在充分发挥北京市自然科学基金的导向和协调作用，吸引社会资源开展城市轨道交通相关领域的基础研究工作，推动轨道交通行业内外优势科技资源结合，缩短该领域前端基础研究和后端应用的距离，提升行业自主创新能力。
2017年轨道交通联合基金将围绕城市轨道交通运行控制领域向智能化、网络化、自主化发展中的关键科学技术问题，重点支持城市轨道交通列车运行控制系统可靠性、轨道交通智能化水平提升的研究，为实现关键系统自主创新提供科技支撑。申请人可针对以下方向中的一项或多项内容进行研究，具体如下：
（一）城市轨道交通列车运行控制系统可靠性研究

重点开展列车运行控制系统的服役性能、失效机理及剩余寿命预测研究；列车运行控制网络的故障规律与诊断和预测研究。

（二）城市轨道交通列车运行控制系统智能化理论与方法研究

基于大数据、云计算及机器学习等理论方法，开展列车运行自主控制相关应用基础研究，及针对轨道交通系统效能提升、节能运行相关智能化调度的应用基础研究。
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